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(54) Title: ROBOT SYSTEM EQUIPPED WITH A TOOL, CAMERA AND LIGHT SOURCE 
(54) Bezeichnung: ROBOTERSYSTEM MIT WERKZEUG, KAMERA UND LICHTQUELLE 
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(57) Abstract: A robot system comprises one or more tools (5, 15), a camera (9) and a light source (13), which can be moved 
^ independent of the camera (9), in order to illuminate the field of vision of the camera (9) from different directions. 

Q (57) Zusammenfassung: Ein Robotersystem umfasst ein oder mehrere Werkzeuge (5, 15), eine Kamera (9) und eine Lichtquelle 
^ (13), die unabhangig von der Kamera (9) bewegbar ist, um das Blickfeld der Kamera (9) aus unterschiedlichen Richtungen auszu- 
leuchten. 
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